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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t dotyczacych: instalacji dzwigkowego systemu ostrzegawczego (DSO) dla budynku ,,H” Hali

Widowiskowo-Sportowej Arena Ursynéw przy ul. Pileckiego 122 w Warszawie

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacj¢ Techniczng jako czg$¢ Dokumentéw Przetargowych i1 Kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot t.j. Rozbudowy dzwiekowego

systemu ostrzegania zgodnie z projektem wykonawczym z wrze$nia 2013r.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do wykonania: rozbudowy instalacji
dzwickowego systemu ostrzegawczego dla budynku ,,H” Hali Widowiskowo-Sportowej Arena

Ursynéw przy ul. Pileckiego 122 w Warszawie.

Zakres robot obejmuje:
Roboty przygotowawcze:
1. Okreslenie stref nagtos$nienia.
2. Okreslenie usytuowania tras kablowych.
3. Wiytyczenie trasy okablowania wewnatrz obiektu.
4. Usunigcie lub czasowe zdemontowanie przedmiotéw utrudniajacych prowadzenie robot

montazowych.

Roboty zasadnicze:

1. Instalacyjne:

¢ wykonanie instalacji okablowania:

- na tynku, na uchwytach np. OBO BETTERMANN typ 1015 mocowanych stalowymi
kotwami M6 o zakotwieniu min. 40mm lub kotwami $rubowymi wkrgcanymi. W miejscach
gdzie nalezy mocowac przewody do metalowej kratownicy dachu zastosowac¢ obejmy
dystansowe OBO 732 6 GTP przymocowane do profili rurowych za pomocg uniwersalnych

obejm mocujacych.
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2. Prace montazowe:
e Rozbudowa istniejgcej szafy centrali DSO,
e montaz glo$nikow.
Roboty koncowe:
1. Zabetonowanie/zamurowanie/zatynkowanie bruzd pionowych i poziomych oraz
uszczelnienie przej$¢ kablowych migdzy strefami pozarowymi masg o odpornosci ogniowe;j
EI120.
2. Prace porzadkowe po wykonaniu robot.
3. Kontrola jakosci wykonanych robot.

4. Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t (WTWOR)
1 postanowieniami Umowy. Skroty i definicje:

DSO - dzwigkowy system ostrzegawczy

CDSO - Centrala dzwigkowego systemu ostrzegawczego

SAP - System automatyki pozarowej

CSP - Centrala sygnalizacji pozarowej

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Centrala dzwiekowego systemu ostrzegawczego (CDSO) - jednostka centralna systemu,
wyposazona w niezbedng do prawidlowego dziatania ilo§¢ urzadzen i modutéw (wzmacniaczy,
kontrolerow, procesorow, pakietéw, zasilaczy awaryjnych).

Glosnik pozarowy - posiada elementy przylaczeniowe i zabezpieczajace, ktére w warunkach
pozaru zabezpieczajg lini¢ glosnikowg przed zwarciem.

Glosnik typu A - glosnik pozarowy do zastosowania wewnatrz budynku

Glosnik typu B - glosnik pozarowy do zastosowania na zewnatrz budynku

Glosnik typu C - gltosnik pozarowy do zastosowania wewnatrz budynku w miejscach o
podwyzszonej wilgotnosci.

Kierunkowo$¢ - kat mierzony w ptaszczyznie pionowej oraz poziomej, w jakim glosnik
emituje dzwiek o danym poziomie w zakresie czestotliwosci 250Hz- 8kHz.

Fire dome - obudowa ochronna, metalowa obudowa glo$nika nie pozwalajgca na

przedostawanie si¢ dymu pozaru do przestrzeni mi¢dzystropowej pomieszczenia.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét - Dzwiekowy System Ostrzegawczy

Linia glo$nikowa - tor elektryczny stuzacy do przytaczenia do wzmacniacza glosnikow
zainstalowanych w obiekcie. Linie gtosnikowe systeméw DSO powinny by¢ wykonane
przewodami o odpowiedniej odpornosci ogniowej. Dla systemoéw DSO wymagany czas pracy w
warunkach pozaru wynosi 90 minut.

Linia typu A/B - W danej strefie do nagto$nienia wykorzystywane sg dwie linie podtaczone do
dwoch roznych wzmacniaczy. Przerwa lub zwarcie jest wykrywane jako uszkodzenie.

Mikrofon strazaka - mikrofon przeznaczony do uzycia przez dowodzacego akcja ratowniczo -
gasnicza lub przez inng osobe¢ uprawniong. Element posiadajacy najwyzszy priorytet w systemie
DSO.

Pulpit mikrofonowy - Mikrofon wyposazony w system umozliwiajacy selektywne nadanie
komunikatu ewakuacyjnego do wybranych stref obiektu lub do wszystkich stref jednoczesnie przez
dowodzacego akcja ratowniczo-gasmczg lub uprawniong i przeszkolona obstuge obiektu.

Strefa glosnikowa - cz¢$¢ obszaru pokrycia, do ktorej informacja moze by¢ przekazywana
oddzielnie.

Obszar pokrycia - obszar wewnatrz lub na zewnatrz budynku, w ktérym system speknia
wymagania zawarte w PN EN 60849

Zrozumialo$¢ - miara prawidlowo zrozumiatej czgsci do catosci méwionego komunikatu.

System sygnalizacji pozarowej (SSP) - systemu wykrywajacy pozar, sterujacy i monitorujgcy
zabezpieczenia ppoz. obiektu. SSP jest odpowiedzialny za nadzorowanie i sterowanie urzadzeniami
do ochrony ppoz. obiektu w sposodb zgodny ze scenariuszem dziatania na wypadek pozaru. SSP
peini role nadrzgdng w systemie ochrony ppoz. obiektu.

Centrala sygnalizacji pozarowej (CSP) - jednostka centralna systemu wyposazona w niezbedng
do prawidlowego dziatania ilo$¢ urzadzen i modutdow. CSP pelni role nadrzgdng w systemie
ochrony ppoz. obiektu.

Instalowanie, zakladanie instalacji - proces mocowania 1 wzajemnego taczenia czgSci
sktadowych 1 elementow systemu.

PH90 - cecha kabla okreslajaca ciaglo$¢ dostaw energii (podtrzymanie funkcji kabla) przez kable o
$rednicy przewodow do 2,5mm przez 90 minut wg PN-EN 50200.

System kablowy E90 - zespot kabli i systemu nosnego (korytka, mocowania, rurki, uchwyty,
kotwy) gwarantujacy podtrzymanie funkcji kabla (ciggto$¢ dostaw energii) w warunkach pozaru
przez czas 90 minut.

Trasa kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed

uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i1 dziataniem tuku elektrycznego.
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Uziom - przedmiot metalowy lub zespot przedmiotéw umieszczony w gruncie i tworzacy
polaczenie przewodzace z ziemig.

Przewod uziemiajacy - przewdd ochronny taczacy gtowna szyne uziemiajaca z uziomem.
Polaczenie wyréwnawcze - elektryczne polaczenie czesci przewodzacych dostepnych lub/i czgsci
przewodzacych obcych w celu wyrownania potencjatow,

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe - urzadzenie zabezpieczajace inne urzadzenia przed

szkodliwym dziataniem nagltego wzrostu napigcia w sieci od strony zasilania.

2. MATERIALY I URZADZENIA

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Umowy 1
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi odpowiednie $§wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie 1 probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Aparatura i urzadzenia powinny
posiada¢ réwniez aktualng DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych 1 jakosciowych
materiatow 1 urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i
wbudowanie zgodnie z zalozeniami PZJ.

Materiatami i urzadzeniami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej

ST dla poszczegodlnych catosci sa:

Zestawienie podstawowych urzgdzen i osprzetu dZzwigekowego systemu ostrzegawczego:

Lp.| Producent NG [l ersy el Model / opis ilos¢
lub symbol
g+m : " 7
1 Elektronik MC-42 Adapter 19", 2 HU
2 %Tenl:tronik APS-178/32ev Modut cyfrowej kontroli 32 linii glo$nikowych 100 V 1
3 |gm BO-CD 250-2ev Wzmacniacz mocy 2 X 250 W/ 100 V 2
Elektronik
4 |OFM APS-151 Zespot baterii 48 V do wzmacniaczy serii BO-CD 1
Elektronik
g+m A1 1
5 Elektronik MC-61-KFL Panel 1HU
6 | ZPAS Przylacze sieciowe do raka | 3f 1
7 | SIEMENS AB322A hMacTSu% sterujgcy (wytaczenie napiecia w rozdzielnicach na 1
8 | PARTNER DAW 130/10 Projektor dzwigku 13
9 | PARTNER DK 30PP Gtosnik tubowy 9
10 | BITNER YnTKSY 1x2x0,8 Petla dozorowa SSP 80
11 | BITNER HDGs FE180/PH90 2x1 Linie gtosnikowe 300
12 | BITNER NHXH FE180/PH90 5x2,5 Zasilanie szafy DSO 70




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét - Dzwiekowy System Ostrzegawczy

Inne materialy:

e cement,

e woda,

e piasek,

e cegla budowlana,

e farba.

Zastosowano system podtrzymania funkcji przewodow linii gto$nikowych klasy E90:

e linie glosnikowe - przewody typu HDGs FE180 PH90 2x1

e zasilanie szafy DSO — NHXH FE180/PH90 5x2,5

e mocowanie natynkowe: stalowe uchwyty OBO BETTERMENN wraz ze stalowymi kotwami o

zakotwieniu minimum 40mm lub kotwami $rubowymi.

3. SPRZET

Sprzgt stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny i sprawny. Nalezy zastosowac
atestowane narzgdzia z dopuszczeniem do prac elektrycznych z izolacja do 1000V.
Elektronarzedzia z waznymi badaniami technicznymi.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzg¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢
sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym
Umowa3.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony s$rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowal nastepujacy, sprawny
technicznie 1 zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:

1) elektronarzedzia (wiertarki);

2) podnosnik nozycowy samojezdny

3) wiertarki i wkretaki z dwiema koncowkami;
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4) samochod do przewozenia glo$nikow i kabli,

5) pace, szpachle, kielnie tynkarskie (metalowe, drewniane i z tworzywa sztucznego);

6) mieszadla koszyczkowe napedzane wiertarkg elektryczng oraz pojemniki do
przygotowywania wylewek i mas tynkarskich;

7) urzadzenia pomiarowe;

8) drabiny rozstawne do prac na wysoko$ci nieprzekraczajgce 4,0 m;

9) dzwig z podestem do prac na wysokoSci.

4. TRANSPORT

Wykonawca dostarcza wszystkie materialty wlasnym kosztem 1 staraniem. Wszystkie zastosowane
srodki transportu na zewnatrz i wewnatrz budowy musza by¢ odpowiednie do transportowanych
materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
Umowa3.

Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unikaé
transportu kabli w temperaturze nizszej -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatow 1
urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych wiasciwosci zastrzezonych
przez producenta. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
obiektu.

Do transportu materiatéw 1 urzadzen stosowacé nast¢pujace, sprawne technicznie i zaakceptowane

przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu:

samochod samowyladowczy do 1Mg,
e samochod dostawczy do 0,9Mg,
e $rodek transportowy do przewozu drobnego sprzetu,
e reczny wozek 4 kolowy o wymiarach podstawy nie mniejszych niz 0,7 x 0,7 m (do
transportu na terenie obiektu urzagdzen CDSO) do 0,4Mg.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towardw.
Sktadowanie materiatow powinno odbywac si¢ w suchym i przewiewnym pomieszczeniu. Nalezy

zabezpieczy¢ sktadowane materiaty przed uszkodzeniami mechanicznymi.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne wymagania

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikow oraz osob postronnych mogacych znalez¢ si¢
w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy wykonywaniu
rob6t budowlanych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST, poleceniami Inzyniera Kontraktu i Inspektorow Nadzoru oraz wymaganiami

obowigzujacych PN i PN-IEC i postanowieniami Umowy.

5.2. Wymaogi formalne

Wykonanie systemu winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu majagcemu wiasciwe doswiadczenie w
realizacji tego typu robdt 1 gwarantujgcemu wilasciwg jako$¢ wykonania. Pracownicy powinni

posiada¢ zaswiadczenia kwalifikacyjne przewidziane obowigzujacymi przepisami.

5.3. Warunki organizacyjne

Przed przystapieniem do robdt wykonawcey oraz nadzor techniczny powinny doktadnie zaznajomic
si¢ z cato$cig dokumentacji technicznej oraz projektem organizacji robot wykonanym przez
Inzyniera robot. Wszelkie ewentualne niejasnos$ci w sprawach technicznych nalezy wyjasni¢ przed
przystapieniem do robdt z autorem opracowania.

Jakiekolwiek zmiany w trakcie wykonawstwa w stosunku do dokumentacji technicznej moga by¢
dokonywane tylko po akceptacji Inzyniera budowy. W przypadku zmian dotyczacych zasadniczych
elementow lub rozwigzan projektowych nalezy uzyskaé akceptacj¢ projektanta. Wykonanie prac
nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora Inspektorami Nadzoru.
Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i terminu

wykonywanych prac z Inwestorem.

5.4. Warunki ogdlne wykonania Robot
5.4.1. Centrala dzwi¢kowego systemu ostrzegawczego (CDSO)

W zwigzku z rozbudowg systemu o znaczng ilo$¢ glosnikéw niezbedna bedzie rozbudowa oraz

modernizacja istniejgcej centrali systemu ostrzegawczego o dodatkowe urzadzenia stacyjne.
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Wybor trybu pracy bedzie nastgpowat automatycznie poprzez sterowanie z systemu sygnalizacji
pozarowe] — nadrz¢dne, oraz dodatkowo bedzie istniala mozliwo$¢ rgcznego zasterowania — z

pulpitu mikrofonu strazaka.

Nalezy zaprogramowac tresci komunikatow zgodne:
e z wytycznymi CNBOP,
e odpowiednio do przewidywanych sytuacji,
e spojne z zaprogramowanymi w pozostatych strefach budynku.
Komunikaty musza by¢ nadawane co najmniej w jezyku polskim.
5.4.4. Dobo6r i montaz glosnikéw
Dobor glo$nikéw podyktowany jest wymaganiami normy PN-EN 60849, a dotyczacymi
zalecanych poziomoéw dzwieku komunikatow w obszarach pokrycia. Dla naglo$nienia zastosowano
nastepujace glosniki:
e Projektor dzwicku DAW 130/10 10W,

e Gtlosnik tubowy DK 30 PP 30W.
Lokalizacja i typy gltosnikdéw zgodnie z projektem.
Glosniki posiadaja niezbedne certyfikaty i dopuszczenia.
UWAGA!
Glos$niki nalezy instalowac przy uzyciu materialow i technologii opisanej podanej przez
Producenta.

5.4.5. Podstawowe zalozenia wykonania sieci okablowania

W celu uniknigcia uszkodzenia innych instalacji oraz konstrukcji zbrojeniowej budynku, przy
wykuwaniu bruzd i przebi¢ nalezy uzywaé przyrzadéw wykrywajacych w murze kable pod i bez
napigcia.

Zmiany dlugosci okablowania nalezy sprawdzi¢ 1 uzgodni¢ pod katem obcigzenia i wystepujacych
spadkéw napiecia danej linii. Sprawdzenia powinien dokona¢ Projektant.

NIEDOPUSZCZALNE JEST PROWADZENIA PRZEWODOW LINII GEOSNIKOWYCH W
KANALACH I RURKACH INSTALACYJNYCH PCV.

NIEDOPUSZCZALNE JEST EACZENIE PRZEWODOW LINII GLOSNIKOWYCH ZA
POMOCA LUTOWANIA.

UWAGA!
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Instalacje linii glosnikowych wykona¢ nalezy kablem typu HDGs FE180/PH90 2x1 o niskiej emisji
dymu odpornym na rozprzestrzenianie ptomienia, ognioodpornym - minimum 90 minut,
zachowujac ciaglos¢ linii glosnikowe;.

Wszelkie potaczenia nalezy wykonywaé na listwach zaciskowych wewnatrz obudow glosnikdw.
Ewentualne konieczne laczenia w linii nalezy wykona¢ w puszkach metalowych z kostka

ceramiczng, ktore posiadajg stosowny certyfikat.

Kable nalezy prowadzi¢ korytarzami po na stropie pod sufitem podwieszanym, mocujac je w
odstgpach co 30 cm certyfikowanymi obejmami ognioodpornymi o odpowiedniej srednicy np. typu
1015/2x8 firmy OBO - Bettermann uzywajac tulejek rozporowych stalowych M6 oraz wkretow do

metalu M6 zgodnie z wytycznymi producenta kabla, lub stosujac system koryt ognioodpornych.

Laczenie czy sztukowanie (lutowanie, skrecanie, puszki laczeniowe niecertyfikowane) linii
glosnikowej jest niedopuszczalne.

Typy przewodow zostaty dobrane tak, aby spadki napigcia dla kazdej linii nie byly wigksze niz
10%. Montaz okablowania nalezy wykona¢ zgodnie z projektem i w sposdb zalecany przez

Producenta.

5.4.8. Przebicia przez granice stref pozarowych

Wszystkie przebicia przez strefy pozarowe nalezy uszczelni¢ masg uszczelniajagcg o odpornosci

ogniowej EI120.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosSci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg jakos$ci robot, materiatow i urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jako$ci na terenie i poza
placem budowy.

Kontrolg jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych obiektu oraz instrukcjami zawartymi w normach i Aprobatach Technicznych dla
materialéw 1 systemow technicznych.

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzane przez jednostki posiadajace odpowiednie

uprawnienia.

6.2. Szczegélowe zasady kontroli Robét
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Po wykonaniu kazdego etapu robdt nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich wykonania z projektem,
normami 1 zaleceniami Inspektora Nadzoru oraz skontrolowa¢ poprawno$¢ montazu

poszczegbdlnych podzespotow.

6.3. Badania i pomiary
a) jakos$¢ i sposdb mocowania urzadzen i materialow pod wzgledem ich zgodnosci z
aktualnymi normami, projektem, niniejsza ST,
b) sprawdzenie wykonania robot zanikajgcych potwierdzone protokotami odbiorow
czesciowych i wpisami do dziennika budowy, a w szczegdlnosci:
- prawidlowo$¢ ulozenia, mocowania i oznaczenia linii glo$nikowych w systemach
instalacyjnych,

- dhlugosci przewodow,

C) sposob, jako$¢, lokalizacje montazu glosnikow,

d) sposob i jako$¢ podigczen linii glosnikowych do glosnikow i CDSO,

e) dla linii gto$nikowych ciaglos¢ obwodu oraz rezystancje izolacji,

f) sprawdzenie dziatania wszystkich urzgdzen podtgczonych do systemu,

g) sprawdzenie wspotdziatania DSO z SSP w sposdb zgodny z zaprojektowanym,,

i) pomiary wspotczynnika zrozumiatosci mowy i poziomu dzwieku (A),

J) sprawdzenie dokumentacji powykonawczej (dostarcza Wykonawca) ktore musi zawiera¢ co
najmniej:
- Oswiadczenie kierownika robo6t o wykonaniu prac zgodnie z projektem i stosownymi

przepisami.

- Wopisy do dziennika budowy o robotach zanikowych
- DTR urzadzen dostarczanych fabrycznie
- Certyfikaty, deklaracje zgodnos$ci i dopuszczenia na zastosowane materialy i urzadzenia
- Protokotly z przeprowadzonych prob

- Instrukcja obstugi systemu

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Roboét
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Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét.

Bledne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czgstoscig wymagang okreslona w Umowie.

7.2. Szczegoélowe zasady obmiaru Robot
Dhugosci utozonych przewodow oblicza si¢ na podstawie okreslonych w projekcie wymiarow
wyrazonych w metrach.
Ilosci zamontowanych glosnikéw 1 metalowych puszek rozgateznych oblicza si¢ na podstawie
okreslonych w projekcie i1losci wyrazonych w sztukach.
Komplety zmontowanych catosci takich jak: centrala, moduty centrali DSO oblicza si¢ na

podstawie okreslonych w projekcie ilosci wyrazonych w sztukach.

7.3. Jednostki obmiarowe
Jednostki obmiarowe dla wykonania zakresu robot wymienionych w punkcie 1.3 niniejszej ST:

w metrach (m) mierzy si¢ Roboty:
e wykonanie bruzd pod trasy kablowe,
e montaz koryt,
o ukladanie przewodow.
w sztukach (szt) mierzy si¢ Roboty:
e  montaz uchwytow linii glo§nikowych,
e  montaz glo$nikow,
e  montaz elementdéw centrali DSO,
e  montaz elementéw podsystemu audio.
w kompletach (kpl) mierzy si¢ Roboty:
e nagranie komunikatow ewakuacyjnych, alarmowych i odwotujacych
e kalkulacja wlasna
e wykonanie pomiaréw,
e szkolenie obstugi,
e wykonanie dokumentacji powykonawczej.

w pomiarach (pomiar) mierzy si¢ Roboty:
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e pomiar rezystancji izolaciji,
e pomiar uziemien,
e pomiar impedancji petli zwarcia,
e pomiar izolacji.
w zespolach (zesp ) mierzy si¢ Roboty:
e zabezpieczenie obszaru robot,
e podlaczenie, testowanie, uruchomienie linii gto§nikowych, regulacje, testowanie,

uruchomienie stref gtosnikowych.

8. PRZEJECIE ROBOT - ODBIOR ROBOT

8.1. Warunki ogo6lne

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania Robdt w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci. Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje

powykonawczg Robot.

8.2. Warunki szczegolowe.

W zaleznosci od ustalen w ST roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu wykonawca powinien kazdorazowo zglosic¢
Inspektorowi Nadzoru.
Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Do odbioru ostatecznego nalezy przygotowac wszystkie
dokumenty budowy, wyniki pomiaréw kontrolnych, atesty, dokumentacj¢ powykonawczg. W
przypadku wystgpienia robot poprawkowych 1 uzupetiajacych komisja wyznaczy termin ich
wykonania.

Nalezy dokona¢ odbioru pogwarancyjnego. Okres gwarancyjny zostanie ustalony w umowie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

|1 |PN-EN 60849:2001 |Dzwiekowe systemy ostrzegawcze
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2 |PN-EN 60286-16 Urzadzenia systemow elektroakustycznych - cze$¢ 16:
Obiektywna ocena zrozumialo$ci mowy z wykorzystaniem
wspotczynnika jako$ci transmisji

3 |DIN 4102 cz.12 Zachowanie si¢ materiatléw i1 elementow pod wplywem ognia. Cz.
12 Podtrzymanie funkcji urzadzen w przypadku pozaru.

4 |PN-EN 50200 Metoda badania palnosci cienkich przewodow i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpieczajacych

5 |PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

6 |PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 4: Zasilacze
/A1:2004

7 |PN-E-04555-33:1990 Wyroby elektrotechniczne - Klasyfikacja ~ warunkoéw
(PN-90/E-04555/33) Srodowiskowych - Klasyfikacja grup czynnikow Srodowiskowych i

ich ostrosci - Stacjonarne uzytkowanie wyrobow w miejscach
chronionych przed wptywem czynnikoéw atmosferycznych

8 |PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.

9 |PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

10 |PN-79/T-06460 Mierniki poziomu dzwigku - ogdlne wymagania i badania

11 |Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych 1 Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terendw
(Dz.U. z2003r.nr121, poz. 1138)

12 |Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 czerwca 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. nr 75,
poz. 690) z p6zn. zmianami)

13 |Wspolny Stownik Zamowien - Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia
2003 r.

14 |Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 poz.414),

oraz inne obowigzujace PN (PN-IEC) lub odpowiednie normy krajow UE lub beneficjentoéw

funduszu PHARE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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